AUTOMATYKA | ROBOTYKA
laboratorium.

Cwiczenie nr 8. Synteza pneumatycznych uktadow automatyki.

Sktad grupy lab. Data Ocena Nr grupy dziek.
1.

2. Uwagi

3.

1. Cel éwiczenia: Poznanie schematow oznaczeh oraz sposobéw montazu i bezpiecznej
obstlugi pneumatycznych elementéw automatyki.

2. Zakres ¢wiczenia:
W ramach ¢wiczenia nalezy przeanalizowaé¢ sposoby schematycznego oznaczania
pneumatycznych elementéw automatyki (zawory, sitowniki) na przyktadzie elementow
zestawu FESTO DIDACTIC. Nalezy roéwniez zapoznaé si¢ ze sposobami dokonywania
polaczen pomiedzy elementami pneumatyki.
Nastepnie nalezy sporzadzi¢ schematy podstawowych uktadow sterowania pracg sitownika
pneumatycznego.
1. Pierwszy uktad stuzy do sterowania praca sitownika jednostronnego dzialania.
Sitownik wykonuje ruch roboczy po statym zataczeniu recznego przycisku sterujacego.
Puszczenie przycisku powoduje powrot ttoka do stanu poczatkowego.
2. Drugi uklad dotyczy silownika dwustronnego dziatania. Silownik wysuwa si¢ po
nacisnigciu pierwszego przycisku recznego i osigga maksymalne wysunigcie. Powr6t
nastgpuje po nacisni¢ciu drugiego przycisku recznego.
Zastosowac elementy pneumatyki zamieszczone na ponizszym rysunku.
Po prawidlowym zaprojektowaniu uktadéw sterowania praca sitownikdw mozna przystapic¢
do sprawdzenia prawidlowosci dziata. Sprawdzi¢ reakcj¢ zamodelowanych uktadow na rozne
ustawienia dtawienia na zaworach dtawigco-zwrotnych. Uzupehi¢ diagram stanu wrysowujac
przebiegi zmian potozenia sitownikow.
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Schemat uktadu 2:
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Whioski i spostrzezenia.
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