AUTOMATYKA | ROBOTYKA
laboratorium.

Cwiczenie nr 9. Analiza uktadéw kinematycznych robotéw i manipulatoréw.

Skiad grupy lab. Data Ocena Nr grupy dziek.
1.

2. Uwagi

3.

1. Cel éwiczenia: Zapoznanie si¢ z rodzajami par kinematycznych wystepujacych w
zespofach ruchu robotéw i manipulatoréw. Nabycie umiejetnosci rysowania schematow
kinematycznych robotéw i manipulatorow, oraz wyznaczania podstawowych parametrow
kinematycznych takich uktadow.

2. Przebieg éwiczenia:

Zadany schemat:



Analizowany robot/manipulator:

1. Schemat struktury kinematycznej:

Whioski i spostrzezenia.
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