AUTOMATYKA | ROBOTYKA
laboratorium.

Cwiczenie nr 4. Badanie wlasciwosci statycznych elementéw logicznych systemu

MERALOG
Skiad grupy lab. Data Ocena Nr grupy dziek.
1.
2- Uwagi
3.

Cel ¢éwiczenia: Celem <¢wiczenia jest zapoznanie ¢éwiczacych z  logicznym dziataniem wybranych
pneumatycznych membranowych elementoéw logicznych systemy MERALOG oraz badanie charakterystyk
statycznych elementow logicznych.

KARTA CWICZENIA:
Tabela pomiarowa.
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