AUTOMATYKA I ROBOTYKA

laboratorium.

Cwiczenie nr 10 . Przerzutniki

Skiad grupy lab.

Data

Ocena

Nr grupy dziek.

Uwagi

1. Cel ¢wiczenia: Celem ¢wiczenia jest zapoznanie z budowa i zasada dziatania przerzutnikdw

synchronicznymi typu: RS i typu D poznanie ich rodzajow, zasady dzialania oraz zastosowania.

KARTA CWICZENIA:

2. Korzystajac z bramek (AND, OR, NOT) zamodelowaé¢ i sprawdzi¢ dziatanie przerzutnika typu

RS oraz typu C wg . podanych schematow logicznych. Wypetni¢ tabele oraz uzupetni¢ wykresy.

a) typ RS =3
) typ ,. OR L o e i
1 ! iz =
>| &
ILT %4
1 1
R Y,
S=cRE
—
s I Y2
—7
R S Vi Y Na podstawie tablicy prawdy
0 0 wypei¢ tablice standw:
0 1 R S Y1 Y2
0 0 0 0
1 0 0 1
0 0 1 0
1 1 1 1




Uzupelnié wykres:

b) typ C

-

AND

IL l1
)
/

0T

OR

IL Ll



C D Y
0 0
0 1
0 0
1 0
0 0
1 1

Uzupelnié wykres:

[ !

Na podstawie tablicy
prawdy wypelni¢
tablice stanow.

C D Y

0 0

0 1

1 0

1 1

3. Whnioski i spostrzezenia.

Wiasnoreczne podpisy cztonkow grupy lab



